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EL FUTURO DE LA FORI\/IACION EN ROBOTICA INDUSTRIAL

Nuevas herramientas de robotica educativa
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En 2030...

Tareas realizadas por Relacion de trabajadores que
robots necesitard formacion de reciclaje
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¢ COmo se programa un robot?
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Movel Point, v400 LIN Point CONT Movel (Point, Tool, L Point 400mm/sec
7100, Vel=0,40 m/s mdesc) CNT100
tgripper\Wobj:=wobjo CPDAT Tool[1]:
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¢ COmo se programa un robot?
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Todos para uno... y uno para todos




Una herramienta para FP

Para apoyar a los profesores que imparten robdtica

hemos creado una [slfsideieldateRW=1e con una amplia
ele]l I dleKe LR Cld de INICT L ERVA TV CTE Y que les ayudardn en

su labor formativa:

- Ejercicios de simulaciéon de control de robots
- Bibliografia técnica y educativa

- Totalmente
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Total autonomia para el alumno

Con estas dos herramier

€) Los carga en el roborgloNs
necesidad de supervisi e
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iSe multiplica el tiempo que el alumno puede trabagjar con un robot real!




Formacion en la industria
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Emilio Borja, CEO
emiliobp@leialtechnologies.com
www.leialtechnologies.com
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