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Laboratorio Industria 4.0

de hacer Europa

* CP Factory from Festo. A comprehensive, modular and expandable factory model. Simulates a
product assembly line from its departure from an automated warehouse to the completion of the
product.

* AGV robot Festo Robotino.

* Robotnik RB-1 mobile robot.

* Mobile manipulator BR1 + UR3e.
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docker

* Collaborative robots

SAWYER Robot

UR5e Robot

YUMI ABB IRB 14000 Robot

OMRON TM5M-700 Robot e e
* Indoor localization system using POZYX UWB.

* Advanced Computing System for Artificial Intelligence applications (Computer Cluster with GPU).
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Impresion 3D con brazo robot

* Impresion mediante brazo robot industrial sobre superficie
curva

* Escaneado previo de la superficie para reconstruccion con
puntos

* Localizacion en la pieza de los elementos a imprimir

* Control de posicion brazo y material extruido
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loT y Servitizacion

Mensajes terceros

Broker
MQTT

LTE-M

TTRs232-can

RS232- CAN

GPIO_CAN

12C CAN

Sensor radar
Sensor visibilidad
Sensor peatones
Sensor temp/humedad
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loT y Servitizacion

* Esta innovacion ofrece dos lineas de impacto

* El desarrollo de un nuevo producto, el Metaurban® SMART, con
capacidades novedosas que ofrecen una ventaja competitiva.

5
* Inicio de una andadura en el sector de los productos digitales }(
para METALESA

* Modelos de negocio vinculados a la informacion impensables con los
productos anteriores.

* Infraestructura que actua de forma “inteligente” a lo que sucede

* Datos que son de interés a diferentes actores.



https://metalesa.com/metaurban/tecnologia/
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