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SOFTWARE DE INTEGRACION DE
SISTEMAS DE ROBOTICA

. | TOMAS MIGUEL CALVO - TEAM MANAGER ROBOTICA
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EL RETO DE LA INTEGRACION
DE FLOTAS DE ROBOTS
LON TECNOLOGIAS 4.0
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CAPACIDADES DE INTEGRACION DE KEYLAND
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K-ISS, COMO SE COMUNICA?
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ANTOLIN
PLANTA DE ARAGLSA MIR
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Automatizando el traslado de contenedores hacia sus 23
inyectoras y de producto fabricado desde sus inyectoras /\NT -

/ - Flota de 10 robots mdviles MiR250 con navegacion natural
< ’ - Bases rodantes disenadas a medida

E - Gestion de multiples origenes y destinos
I « Top ROEQ en cada robot

- Eliminacion del trafico de carretillas manuales

- Acomodacion de contenedores de diversas dimensiones (ancho, largo, alto) - Software de gestion de flotas MiR Fleet
+ Mejora de las condiciones de trabajo a nivel de seguridad y organizacion del - Middleware K-1SS como enlace entre la capa de transporte de y
trabajo la operativa de planta

+ Pantallas sencillas en cada inyectora

=
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TIEMPO REDUCI 0 DE REDUCCION DE COSTES ASOCIADOS A CARRETILLAS; SOLUCION 100% SEGURA Y EFICHENCIA
TRANSPORTE, 25s DE MEDIA PARADAS POR ACCIDENTES, MATERIAL DANADO EN LA GESTION.D SPACIO
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CASO DE EXITO: PLANTA ANTOLIN ARAGUSA -

CASO GENERAL
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CASO DE EXITO: PLANTA ANTOLIN ARAGUSA -

INYECTORA 2025
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K-15S: PLANTA ANTOLIN DE ARAGLSA - MIR

* Monitoriza el estado de los robots
* Monitoriza las misiones
« Gestiona las estaciones de carga y descarga de la planta
- Estaciones manuales
- Estaciones automaticas - Parametrizamos como entra y sale de
cada estacion -
* Dejada normal
- Dejada de frente
- Dejada marcha atras
* Dejada a marcador
* Asigna estaciones destino en la zona de intercambio
- Coordina la comunicacion con el servidor OPC-UA para las misiones
de la 2025
* Almacena las etiquetas ZPL de los contenedores de las misiones de
la 2025 para enviarlas a la impresora en el momento en que el AMR
se coloca junto a ella
* Creay gestiona las tareas que indican los operarios o Remote
- Gestion de datos maestros

Ckeyland



VENTAJAS Y
PROXIMOS PASOS
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LAS VENTAJAS DE IMPLEMENTAR K-IS3
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Integracion completa del =
sistema en los flujos
productivos de la planta
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K-153: INTEGRACIONES FUTURAS
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Gracias
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